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「ロボットのための環境」から 「人間環境に適合したロボット」 へ

人間環境に適合した多用途ロボットへ

Embodied AI

身体性を持つAI

「考えるAI」から

「行動し適応するAI」 へ

After

事前に設定された業務を

専用に設計された環境で

行うロボット

Before

フィジカルAIの時代
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小型ヒューマノイドHOAP

1983~91

メディエーターロボット
Robopin

2016 

サービスロボット enon

2005 

極限作業ロボット

2001~20051996

宇宙ロボット

富士通研究所のロボット研究の歴史
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人とロボットの共存世界を実現する 空間 World Modelを出展

ロボットカメラ

環境側カメラ

space

person

robot

Look at

has

International CES 2026
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様々な現場で人と
多様なロボットが安全に共存・協働

人の現場知でロボットが成長し協働が高度化
それらが場所・業務を超えて共有され社会全体の発展へ

目指す世界
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Fujitsu Kozuchi Physical OS

空間知能

環境

行動知能

ロボット

ソブリン環境において多様なロボットを協調させる空間のOperating Systemを提供

フィジカルAI研究戦略 : Fujitsu Kozuchi Physical OS
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IT 業務アプリ AIエージェント ユーザ

ロボット・センサ ロボットアーム ヒューマノイド ４足歩行ロボ AMR カメラ センサ

業務特化型Takane

異種ロボ協調制御 ロボットRAG

ロボットタスク生成

Fujitsu Kozuchi
Physical OS

全体計画

データ連携

Physical AI
security

Physical AI
safety

空間知能
「ロボットが活動できる実世界」の理

解のため、環境側の情報を

ロボットに提供

空間ワールドモデル

社会物理シミュレーション

マルチモーダルセンシング

アフォーダンス生成

行動知能
過去の行動経験や人の模倣を

もとにロボットのタスクへの

適応力を向上

分散メモリ

強化学習

模倣学習

Sim2Real

要望を入力

実行へ移す 情報をフィードバック
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ロボットと人が共存する

暮らしの実現へ
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Fujitsu Kozuchi Physical OS ロードマップ

2028 2029 203020272026

v3 v4Fujitsu Kozuchi Physical OS v1 v2

空間知能

全体計画

データ連携

行動知能

データ連携

３Dシーン再構成

ロボットRAG空間的階層化 ロボットRAG空間予測

ロボットタスク生成

ロボットスキル割当

人・ロボット協調

業務特化型Takane統合

自己アフォーダンス獲得

社会物理シミュレーション 異種ロボットリアルタイム協調

ロボットBRAIN

空間ワールドモデル共有

ロボットタスク運用中最適化タスク機能統合

複数空間連携

Sim2Real分散メモリ 経験共有
複数自律協調

ロボット失敗時回復の群適用

大規模因果・暗黙知抽出
によるタスク進化

複数空間
ロボット協調連携

空間理解

Few shot模倣学習

ロボットスキルを容易に
拡張

自己進化型の
ロボット協調空間

異なる現場・空間が
つながり効果が伝搬

模倣学習

業務を理解し
空間単位でロボットを制御するOperating System

運用中タスク実行性能向上

空間アフォーダンス空間ワールドモデル

4/17 DC
他のスライドのに合

わせ色味と
フォントを調整

4/17 内容を皆で精査・確認しOK
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本日のデモ
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特殊なセンサを使用せずAIが状態を推定して高度なタスクを実行空間World Model

３次元シーン再構成、領域特化型Takane

空間知能 行動知能

プレゼンテーションルームでご説明

こちらの会場でご紹介 会場入口でご紹介

Sim2Real技術 擬似力触覚による模倣学習技術
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New Research Collaboration 
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Fujitsu - Carnegie Mellon Physical AI Research Center
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2018年 Fujitsu Research of America Pittsburgh Office開設

4/17 AM写真差し替え（鈴木）

4/17 DC
ガイドに合わせて配
置とサイズ微調整

富士通とカーネギーメロン大学
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Social Digital TwinAgentic AI

Converging TechnologiesAI

Multi-AI Agent Security

Data & Security

近年の共同研究
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カーネギーメロン大学からのビデオメッセージ

Martial Hebert
Dean and Professor
School of Computer Science

4/17 DC
ガイドに合わせて配
置とサイズ微調整
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共同研究センターに参画する教授陣

David Lindlbauer

Sebastian Scherer

Laszlo JeniFernando de la Torre

Jean Oh

Yonatan Bisk Kris Kitani

Graham Neubig

Tim Dettmers

Kun ZhangPeter Spirtes

Yorie Nakahira 

Sean Qian

Research Professor
Robotics

Associate 
Research Professor

Robotics

Associate 
Research Professor

Robotics

Associate 
Research Professor

Robotics

Assistant 
Research Professor

Robotics

Assistant Professor
Language Technologies

Department Head 
and Professor

Philosophy

Assistant Professor
Electrical and 

Computer Engineering

Professor 
Civil and Environmental 

Engineering

Assistant Professor
Human Computer 

Interaction

Assistant Professor
Machine Learning

Associate Professor
Language Technologies

Professor
Philosophy

4/17 DC
ガイドに合わせて配
置とサイズを微調整
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カーネギーメロン大学のロボット研究事例
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カーネギーメロン大学のロボット研究事例
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Carnegie Mellon University Robotics Innovation Center
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Carnegie Mellon University Robotics Innovation Center
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Carnegie Mellon University Robotics Innovation Center
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共同研究センターの研究成果を

Fujitsu Kozuchi Physical OSに搭載して早期の社会実装を進め
人とロボットが共存する社会の構築に貢献します

4/17 DC
テキスト周りの
行間調整
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